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La Tecnologia
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Tecnologia Inverter : Las Bases

AC = +/- variacion de voltaje
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Vimedio = 0

t(s)

‘ AC/DC (Corriente Alterna/Corriente Continua)

DC = sin variacion de voltaje

U (V)

Vmedio * 0

>
t(s)



v Tecnologia Inverter : Las Bases
. Cambio de la Frequencia en C.A.

U (V) U (V)
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f=50Hz = 70 Hz

Modificamos la velocidad del Compresor
variando la Frequencia

Nota: Hz = Ciclos por segundo
V DAIKIN



" Tecnologia Inverter : Las Bases

¢ Que son los Rectificadores ?.
¢ Y los Inverters ?

El Rectificador:

La Rectificacion consiste en el cambio de C.A. —» C.C.

El Inverter:

Consiste en la Transformacion Inversa, Cambio de C.C. —» C.A.
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o Tecnologia Inverter : Las Bases

Ejemplo de Rectificacion CA — CC
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¢ Tecnologia Inverter : Las Bases

Ejemplo de Rectificacion CA — CC

C.A.
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o Tecnologia Inverter : Las Bases

U() Resultado: C.A. —» C.C.
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v Tecnologia Inverter : Las Bases
| Estabilizacién del Voltaje C.C.

iwc Utilizando un Condensador

) ¢

U (V)
A
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‘ t(s)

Estabilizacion de la intensidad C.C.
Utilizando un Reactor (Bobina)
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v Tecnologia Inverter : Las Bases
Ejemplo de Inverter C.C. - C.A.
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o Tecnologia Inverter : Las Bases
‘ Ejemplo de Inverter C.C. - C.A.
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v Tecnologia Inverter : Las Bases
Ejemplo de Inverter C.C. - C.A.
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¢ Tecnologia Inverter : Las Bases
Ejemplo de Inverter C.C. - C.A.

/g - Resultado: DC —» AC
- S1 82
G\F Modificando la velocidad del interruptor,
j _ podemos variar la Frecuencia
R
M- RPM =f* 60
Par de Polos
U (V) U (V)
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" Tecnologia Inverter : Las Bases

P.W.M. = Mejora de la C.A.

N

Modulacion de la Amplitud del Pulso
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Tecnologia Inverter : Las Bases
El Inverter para Aire-Acondicionado
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Rectificador C.A. — C.d. Inverter C.C. — C.A.
con Estabilizador con P.W.M.
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. Tecnologia Inverter : Las Bases
Revision de las diferentes fases:

I/\\_//\\ C.A. 50 Hz

SN NS N 6. 50 Hz

0

. ~___>s  C.C. Estabilizada

il IJI| - mm] [ C-A.Hz Variable

0 ffw\\ -, P.W.M. C.A. Hz Variable
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Tecnologia Inverter : Las Bases

| Sumario
_ s OuT
IN = =
'8 Q. Com
= - | pre
= @
) ) SOr
5] S
& 2
| S -
IN: 240 VCA OUT: 240 VCA
f =50 Hz f = variable
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El Soporte de la Tecnologia
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o 1(A) Sin PAM...

| s

:IVc
(\) Con el Rectificador...

v (V Conseguimos un magnifico Voltaje CC, pero...
¢ i ) llega a producirse el Bloqueo de Diodos

///// i,

I (A)

2 N t(s)
Asi como un pico de Corriente = iPérdida de Eficiencia!
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Con la Modulacion de la Amplitud de Pulsos

T
1(®)

\"} / Sw ::+ IVC

Vv

t(s)

| — — — — — —1("Corto-Circuito”
20 kHz Sw | i i i i ii i} ( )

-t e el ed 0

Creamos una
Onda de
corriente
mejorada:
Aumento de
Rendimiento

I(A)

Diodos bloqueados

t(s)
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Obtencion de un mayor Factor de Potencia
P=UXIXxcos¥Y

Sistema clasico Inverter: 0.90 = 90%

oo

Sistema PAM Inverter : 0.995 = 99,5%

bVWN .

Alto Factor de Potencia = Alto Rendimiento
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El Motor DC de Reluctancia
Optimizado
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Los Principios ael Motor de C.C.
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Motor tradicional de C.C. con escobillas

Estator = Iman Permanente
Rotor = Electro-Iman

Conmutador

Brush /
N

Cambio de Polaridad por medio de
Un Conmutador y Escobillas
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Conmutacion
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Estator = Bobina
Rotor = Imanes Permanentes

Conmutacion por mediodela
sinusoide de entrada del Inverter CA
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slnverter?

Frecuenciade la corriente X 60
r.p@: n° par de polos

50 x 60
AAAAA - = 1500 RPM
2
120 Hz 3600
| \ Frecuenci RPM

450



Estator = Bobina
Rotor = Imanes Permanentes

Conmutacion por mediodela

—— sinusoide de entrada del Inverter CA
V DAIKIN






Mucho Mejor...

Chapa Magnética
Curvada

i
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Imanes de
Neodymium
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Rotor M

= SINCrono
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Rotor = M
= Rotor 90° )
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Motor C.C. de Reluctancja

80 . .
sin Escobillas
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- w Velocidad de giro (rpm)
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relacion de conectividad
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. Eficiencia

Mayor Eficiencia, desde baja a alta

Eficiencia . -
Del Motor (%) Velocidad de Rotacion
A
. . i _Motor DC
90 f-eeereerieninnnnnnn. o o oeenees Dptimizado

:Motor DC

80 {::c-yf.-- §. ......... g ....... 5 .....;.M.o..t..or AC

. - S— SRR S
60 J:cccecceces fheeccncanns . ........... . ........... . ........
ﬂﬁrﬁt% by 50 fecccccccces %ecsscccssse g ........... Sescscsssssse 8ecccccce
Awards '
WA wrgess O 30 60 90 120 )
N &k Velocidad de Rotacion (RPS)

R
e 2

Y DAIKIN



-, P 300
Operacion en Frio _
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Un motor trifasico CA sincrono

Costoso: de 2 a 3 veces mas del coste de un asincrono

Basado en los principios del motor de corriente continua
Utiliza imanes de Neodymium

Se beneficia del par adicional por reluctancia bajo carga

Para cada carga el consumo minimo

Muy altas prestaciones a bajas y medias RPM

Conmutacion electronica, con max. par de arranque
y min. consumo
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Tfapezoidal Sin
. eS@Obillas
otor de Conmutacién Electrénica

da Cuadratica Sin Escobillas
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